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La Camara Orbitador de Reconocimiento Lunar (LROC), por
su nombre en inglés: Lunar Reconnaisance Orbital Camera) es
designada para afrontarse a dos de los requisitos primeros LRO
de medir: 1) Evaluar los rasgos de escala metro para facilitar
eleccién de sitios futuros de aterrizaje en la Luna. 2) En cada
orbita, adquirir imagenes de los polos para caracterizar el ambi-
ente de iluminacion polar (escala de 100 metros), identificando
regiones constantemente en tinieblas y regiones constantemente
0 casiconstantemente iluminadas por un afio lunar completo. En
adicién a estos dos objetivos primeros, el equipo LROC intenta
trazar mapas de escala metro de las regiones polares, conducir
observaciones tridimensionales para permitir la derivacion de ras-
gos de la superficie en escala metro, crear imagenes globales
multiespectrales, y producir un mapa global de formaciones ge-
olégicas. LROC también retomara las imagenes de Apollo para
determinar y trazar mapas de los riesgos corrientes de impacto.

LROC consiste en dos camaras estrechas (NAC, por su hombre
en inglés: narrow-angle camera), que proveen imagenes pan-
cromaticas de escala 0.5-metros, una camara panoramica (WAC
por su hombre en inglés: wide-angle camera), que provee ima-
genes sobre una muestra de 60 kilémetros a escala de 100 met-
ros y en siete bandas de color, y un Sistema de Secuencia 'y Com-
presor (SCS por su nombre en inglés: Sequence and Compressor
System), que apoya el recogimiento de datos de las dos camaras.
LROC es una versién modificada de la camara ConTeXt (CTX por
su nombre en inglés: ConTeXT) del Orbitador de Reconocimiento
de Marte y el imaginador MARS en color (MARCI por su nombre
en inglés: MARs Color Imager) proveidos por Malin Space Sci-
ence Systems (MSS) en San Diego, CA.

WAC

Recursos en Internet

Sitio Web LROC http:/Iroc.sese.asu.edu
Sitio Web LRO: http:/lunar.gsfc.nasa.gov

JMSSS: hitp:/msss.com

. ldentificacion y certificacion del sitio de aterrizaje - Las
NACS proveeran imagenes en blanco y negro de resolucion an-
gular .5 metros al pixel para identificar sitios seguros de aterrizaje
para misiones robdticas y humanas en el futuro y proveera a los
planeadores de la misiones los datos necesarios para determinar
las muestras optimas y las estrategias logisticas por cada sitio de
aterrizaje propuesto.

2. Mapas de regiones en tinieblas o iluminacién constante -
Regiones constantemente en tinieblas pueden tener depdsitos vo-
latiles, y regiones constantemente o casiconstantemente ilumina-
das son los lugares primeros para bases lunares en el futuro. Para
delimitar estas regiones, durante cada 6rbita la WAC adquiriraima-
genes de 100 metros al pixel de las regiones polares.

3. Mapas de escala metros de las regiones polares - Durante
los veranos respectivos, las NACs adquiriran imagenes contiguas
a escala metro de cada region polar cuando las tinieblas son mini-
mas. Entonces, en los inviernos respectivos, repetidamente to-
maran imagenes de las areas que pertenezcan iluminadas para
mejorar la capacidad de los planeadores de las misiones a escoger
sitios éptimos de aterrizaje.

4. Observaciones solapadas para facilitar la derivacion de
topografia a escala metro - Las NACs recogeran imagenes con
lailuminacion y geométricas de vista apropiadas para proveer con-
juntos geométricos y fotométricos para producir mapas topografi-
cas aescalade 1 a5 metros.

5.Imagenes globales multiespectrales - Imagenes WAC de siete
bandas permitiran discriminacién entre variaciones mineralégicas
y composicionales en la supericie lunar

6. Mapa base de morfolégico global - La WAC proveera ima-
genes en blanco y negro de 100 metros a pixel, con la éptima ilumi-
nacion para trazar mapas morfoldgicos (angulos de incidencia de
55° a 75°, angulos de incidencia seran mas altos en los polos).

7. Caracterizar las propiedades de regolitos - Las imagenes
NAC permitiran la estimacion del grosor de regolitos y otros para-
metros claves acerca de posibles sitios de aterrizaje lunar.

8. Determina riesgos corrientes de impactos - Las NACs reto-
maran imagenes de las regiones fotografiadas por Apollo 15-17
para proveer los medios de estimar la frecuencia de impactos por
los ultimos 40 afos.

Centro de Operaciones Cientificas

Actividades de planificacidn, metas y procesamiento de datos se
conduciran en el Centro de Operaciones Cientificos (SOC por su
nombre en inglés: Science Operations Center) de Arizona State
University. Durante el fase de un afio de trazar mapas, el SOC
recibira entre 300 y 450 gigabitios de datos crudos de imagenes al
dia. La produccidn de imagenes calibradas y mosaicos resultara
en mas de 65 terabitios para archivar en el Sistema de Datos Plan-
etarios de NASA (PDS por su nombre en inglés: Planetary Data
System). Datos de imagenes de LROC se diseminara al publico
por una interfaz web: http:/roc.sese.asu.edu.
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Escudo y radiador

Camara panoramica (WAC)

FOV

Escala de imagen
Maximo Tamaifio -
de Imagenes
Opticas

FL efectivo
Diametro del Espejo-
Primario

MTF (Nyquist)
Detector

Formato de Bitios
Convertidor A/D
Masa

Volumen

Poder Maximo
Poder Medio
Sensibilidad

2.86° (0.05 radidn) a NAC
0.5 metros al pixel (10 microradianes (FOV)
5.000 x 50.000 bitios, 2.5. km x 25 km

f/3.59 Cassegrain (Richey-Chretien)
700 mm
195 mm

>.20

Kodak KLI-5001G

1 x5.000

Honeywell ADC9225

15.2 kg por cada NACs y Placa Adaptadora
70 cm x didmetro de 26 cm

10w

6W
400-750 nm

<4— Optica UV

4— Optica visible

Equipo de Ciencia y Operaciones

Formato de Imagenes

FOV
Escala de Imagenes

Anchura de Imagenes

Opticas

FL Efectivo
Diametro de Pupila
MTF (Nyquist)
Detector

Masa

Volumen

Poder Maximo
Poder Medio
Filtros

11024 x 16 bitios monocromaticos (“push
frame”), 704 x 16 bitios filtro de 7 VIS colores
(“push frame”), 512 x 4 bitios filtro de 2 UV
colores (‘push frame”)

90° (vis) y 60° (UV)

1.5 miliradian, 75 metros/nadio del bitio
(vis), 2.0 miliradian, 400 metros/nadio del
bitio(UV)

100 km (vis monocromatico)

88 km (vis color y UV)

/5.1 (vis), /5.3 (UV)

6.0 mm (vis), 4.6 mm (UV)

1.19 mm (vis), 0.85 mm (UV)

>0.3

Kodak KAI-1001

0.86 kg

145cmx9.2cmx 7.6 cm

4 W

4 W

315, 360, 415, 560, 600, 640, 680 nm
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